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A/J!.;trak 

Beberapa ta/11m terakhir, 11111/ai dike111ba11gka11 si11111/asi sistem kendali dengm, 111engg11naka11 
perangkat h111ak 1\IATLABiSi11111/i11k. Pera11gkat lunak tersebut 111e111p1111yai banyak sumber daya yang 
me11111ngkinkan berbagai si11111lasi pe111odela11, visua!isasi, da11 model plant kendali . Suatu sistem kendali 
yang baik harus 111e111p11nyai respon yang cepat dan akurat. 

Pada Tugas Akhir ini dibahas 111e11genai aplikasi MATLAB I Si11111link untuk kendali kecepatan 
motor DC dengan metode Cascade. Pengendalian dengan metoda Cascade dilakukan 11nt11k memperbaiki 
respon sistem dari sua/11 sistem yang telah diperoleh sebel11111nya. Si11111lasi akan 111en11njukkan pengaruh 
perubahan nilai parameter kendali terhadap pengaruh respon sistem. Mikrokontroler A VR ATMega8535 
digunakan sebagai inte1face yang menghubungkan PC dengan perangkat keras. 

Respon sistem ditampilkan dalam bentuk kurva . Hasil pengujian menurJukkan bahwa dengan 
metoda Cascade, sistem memberikan respon yang baik, dilihat dari selling time dan steady state yang 
lebih baik dari respon sistem konvensional dan sistem tanpa pengendali. 

Abstract 

last few years, began development of control system simulation using software MATLAB I 
Simu!ink. The software has many resources that enable a variety of simulation modeling, visualization, 
and control plant model. A good control system should have a rapid response and accurate. 

At this final task is discussed about the application MATLAB I Simulink for DC motor speed 
control with Cascade method. Cascade control method is to improve the system response of a system that 
has been obtained previously. The simulation will show how change the value of control parameters 
influence the system response. ATMega8535 A VR microcontroller is used as an inte,face that connects 
the PC with the hardware. 

System response is shown in the form of curves. Test results show that the Cascade method, the 
system provides a good response, seen from the setting time and the steady state is better than the 
conventional system response and control system without 

1. Pendahuluan

Sistem kendali merupakan suatu 
cam bagaimana memperoieh suatu nilai 
yang di:nginkan dcngan ca,a mengatur 
parameter-parameter yang terdapat 
didalam suatu sistem. Pada umumnya 

tujuan perancangan suatu sistem kendali 
adalah untuk mendapatkan aksi kontrol 

sedemikian rupa sehingga sistem yang 
dikendalikan menjadi stabil. Suatu sistem 
dikatakan stabil jika memiliki ketahanan 
terhadap gangguan .se1 ta r;iempunyai respon 
perubahan yang cepat dan tepat. 

Di era teknologi ini, si,tem kendali 

merupakan suatu ha! yang sangat penting, 

sehingga diciptakanlah perangkat lunak 

yang digunakan untuk 
.nensimulasikannya.Salah satu perangkat 

lunak yang umumnya digunakan u11tuk 
simulasi terse but adalah 
MA TLAB/Simulink. 

Banyak sumber daya yang dapat 
dikembangkan seperti pemodelan, 
visualisasi, dan model plant kendali yang 

dibangun memil iki kemampuan reutilisasi 
dan parameter kendali MATLAB/Simulink 
dapat dikonversi oleh blok Simulink dan 

diagram diagram alir ke dalam PC. Pada 
tugas akhir 1111 dibahas mengenai aplikasi 
MATLAB I Simulink untuk kendali 














